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第三章 原理图

注：1、诊断口6#和14#是一组高速CAN通讯1，终端电阻分别在BCM和EMS内,电阻为120欧姆

    2、Y&G传感器和ESP是一组专用CAN通讯3
13.1、网络拓扑图CAN1、CAN3、诊断接口、防盗控制器
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十三、网络拓扑图
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2、CAN1 BUS和CAN2 BUS是两组高速CAN,BCM模块是CAN1和CAN2的枢纽，因此内部集成2个
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13.2、网络拓扑图CAN2
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